
หมายเหต ุจ านวนหนว่ยกติ รวมตลอดหลกัสตูรไมน่อ้ยกวา่ 107  หนว่ยกติ

Pre-requisite ตวัอยา่ง ตอ่งผา่นการเรยีนคณติศาสตรท์างวศิวกรรม 2 กอ่น ถงึจะเรยีนคณติศาสตรท์างวศิวกรรม 3 ได ้

ศกึษาท่ัวไป

86 Credits

เฉพาะ

6 Credits

เลอืกเสรี

MR16301 3(2-2-5)

อนิเตอรเ์น็ตของสรรพ

สิง่

15 Credits

 โครงสรา้งหลกัสตูร แบง่เป็น 3 หมวดวชิา

MR17405 1(0-3-2) 

MR22104 3(3-0-6)

MR20202 3(2-2-5)

ฉลาดคดิทาง

วทิยาศาสตร์

ระบบดจิติอลและการ

ออกแบบเชงิตรรกะ

MR15301 3(3-0-6)

เครือ่งจักรกลไฟฟ้า

MR21103 3(2-2-5) MR15302 3(2-2-5)

MR23312 3(3-0-6)

การเขยีนโปรแกรม

คอมพวิเตอร์

ระบบควบคมุสมัยใหม่

Program of Study for Robotics and Automation Engineering (หลกัสตูรปรับปรุง พ.ศ. 2566) เรียน 3 ปี

First Year Second Year Third Year

Semester 1/1 Semester 1/2 Semester 2/1 Semester 2/2 Semester 3/1 Semester 3/2

GE01005 3(2-2-5) GE01001 3(2-2-5) GE01002 3(2-2-5) GE01004 3(2-2-5) MR17401 1(90)

การเตรยีมความ

พรอ้มสหกจิศกึษา

MR17402 6(640)

MR12301 3(3-0-6)

19 Credits 6 Credits21 Credits 21 Credits 21 Credits 19 Credits

MR12303 3(2-2-5)

MR14302 3(2-2-5) 

โปรแกรมเมเบลิลอจกิ

คอนโทรลเลอร์

การใชค้อมพวิเตอรช์ว่ย

ในการออกแบบและผลติ

MR19404 3(2-2-5) MR12304 3(2-2-5)MR11101 3(3-0-6)

ภาษาอังกฤษใน

ชวีติประจ าวนั
อัตลกัษณ์ UDRU ทักษะดจิทัิล

ภาษาไทยเพือ่การ

สือ่สาร รว่มสมัย

MR20301 3(2-2-5)

วงจรไฟฟ้าและ

อเิล็กทรอนกิส์

วศิวกรรมหุน่ยนตแ์ละระบบ

อัตโนมัตเิชงิบรูณาการ

สหกจิศกึษา

โครงงานวศิวกรรมหุน่ยนต์

และระบบอัตโนมัต1ิ

MR21102 3(3-0-6)

MR14201 3(2-2-5)

MR12302 3(2-2-5)

อเิล็กทรอนกิสก์ าลงั

และระบบขบัเคลือ่น

MR22209 3(3-0-6)

ภาษาอังกฤษส าหรับ

วศิวกรรม

วศิวกรรมอณุหพล

ศาสตร์

สถติทิางวศิวกรรม

ฟิสกิสส์ าหรับวศิวกรรม

หุน่ยนตแ์ละระบบอัตโนมัติ

ไมโครคอนโทรลเลอรแ์ละ

การออกแบบระบบฝังตัว

ทักษะผูป้ระกอบการ

GE01003 3(2-2-5)

MR16402 3(3-0-6)

ระบบปัญญาประดษิฐส์ าหรับ

หุน่ยนตแ์ละเครือ่งจักร

3 Credits

MR21107 3(2-2-5) MR21201 3(3-0-6) MR22208 3(3-0-6)

MR20303 3(3-0-6)

ความปลอดภัยและ

จรยิธรรมทางวศิวกรรม

กลศาสตรท์างวศิวกรรม
เลอืกเรยีนในหมวดวชิา

เลอืกเสรี

MR17406 3(2-2-5)

โครงงานวศิวกรรมหุน่ยนต์

และระบบอัตโนมัต2ิ

MR19405 3(2-2-5)
หัวขอ้พเิศษทาง

วศิวกรรมหุน่ยนตแ์ละ

ระบบอัตโนมัติ

MR19406 3(2-2-5)

การเขยีนโปรแกรมบน

ระบบปฎบิัตกิารหุน่ยนต์

3 Credits

เลอืกเรยีนในหมวดวชิา

เลอืกเสรี

เคมสี าหรับวศิวกรรมหุน่ยนต์

และระบบอัตโนมัติ

คณติศาสตรท์าง

วศิวกรรม 3
วสัดทุางวศิวกรรม

คณติศาสตรท์าง

วศิวกรรม 2


